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Instrukcja obstugi

Surgicrro

Surgic Pro

Aby bezpiecznie uzywac¢ urzadzenia w przysziosci prosimy przed uzyciem przeczyta¢ niniejszy
dokument zawierajgcy instrukcje uzytkowania, metody obstugi oraz konserwacji. Zalecamy
przechowywac niniejszg instrukcje w miejscu uzytkowania urzadzenia, aby mozna byto sie do niej
odnies¢ w przypadku takiej potrzeby.

Urzadzenie z serii Surgic Pro zostato wykonane w celu przeprowadzania zabiegéw chirurgicznych w
stomatologii (zwtaszcza w implantologii) przez wykwalifikowany personel.
Nalezy uzywac go Scisle z przeznaczeniem, majgc na uwadze bezpieczenstwo pacjentow.

Spis tresci:

. Klasyfikacja urzadzenia Surgic pro

. Srodki ostroznosci i bezpieczenstwa przed uzyciem
. Zawarto$¢ zestawu standardowego

. Jednostka sterujgca oraz sterownik nozny

. Instalacja

. Ustawienia.

. Dostepne opcje pracy urzadzenia.

. Obwodd zabezpieczenia urzgdzenia.

. Kody bfeddéw i ich usuwanie.

. Wymiana bezpiecznikéw.

. Konserwacja.

. Sterylizacja.

. Katnice prostnice i akcesoria.

. Specyfikacja techniczna.

. Utylizacja urzadzenia.

. Symbole i oznaczenia.

. Informacja na temat zaktécen fal elektromagnetycznych (EMC)
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1. Klasyfikacja wyposazenia

Rodzaj ochrony przed porazeniem prgdem: Sprzet Klasy |
Stopien ochrony przed porazeniem prgdem: Typ BF stosowanych czesci
Metoda sterylizacji i dezynfekcji zalecana przez producenta: patrz strona o sterylizaciji

Klasyfikacja zgodnie ze stopniem ochrony przed dziataniem wody, jak szczegétowo okreslono
w aktualnym wydaniu normy |IEC 60529:

Przycisk nozny: IPX8 (zabezpieczony przeciw zamoczeniu w wodzie)

Stopienh przystosowania do stosowania w obecno$ci tatwopalnych anestetykow czy tlenu:
Przycisk nozny kategoria AP

Sposéb dziatania: przerywany.

2. Srodki ostroznosci i bezpieczenstwa przed uzyciem oraz uwagi dotyczace eksploatacji unitu

chirurgicznego serii Surgic Pro
Podane nizej uwagi nalezy uwaznie przeczyta¢ i stosowac sie do nich tak, jak zostato to zamierzone w

instrukcji. Instrukcje dotyczace bezpieczenstwa pracy majg na celu unikniecie potencjalnego
niebezpieczenstwa zdarzen, ktére mogg prowadzi¢ do uszkodzenia ciata lub sprzetu.
Uwagi dotyczgce bezpieczenstwa pracy zostaty sklasyfikowane w trzech kategoriach:

Klasyfikacja Zagrozenie

NIEBEZPIECZENSTWO! Wyjasnia przypadki, kiedy nieprzestrzeganie instrukcji uzytkowania

powoduje niebezpieczenstwo doznania obrazen cielesnych lub
uszkodzenia sprzetu.

OSTRZEZENIE! Wyjasnia przypadki, kiedy nieprzestrzeganie instrukcji uzytkowania

powoduje niebezpieczenstwo doznania lekkich lub $rednich obrazen
cielesnych lub uszkodzenia sprzetu.

UWAGA Podane s3 ogdlne informacje dotyczace bezpiecznego postugiwania sie

urzgdzeniem.

Niebezpieczenstwo!

W ochronie przed porazeniem prgdem — nie dotykaj przewoddw mokrymi rekami.

W ochronie przed porazeniem prgdem — jednostke sterujgca zabezpiecz przed zalaniem woda.

W ochronie przed porazeniem prgdem — uzywaj uziemionego gniazda elektrycznego.

Dziatanie systemu moze ulec nieprawidtowemu funkcjonowaniu, kiedy jest uzywane w obecnosci
zaktocajgcych jego prace fal elektromagnetycznych. W zwigzku z tym nie nalezy instalowac
urzgdzenia w sgsiedztwie urzadzen emitujgcych fale elektromagnetyczne. Nalezy wytgczaé
sterownik urzadzenia w przypadkach, gdy w sasiedztwie systemu uzywane jest inne urzadzenie
wykorzystujgce oscylacje ultradzwiekowg lub skalpel elektryczny (n6z elektrokoagulacyjny)
pracujacy na pradzie o wysokiej czestotliwosci.

OSTRZEZENIA

Doktadnos¢ kontroli momentu obrotowego zalezy od wysokiej precyzji dotgczanej do mikrosilnika
koncowki. Jesli koncowka nie bedzie precyzyjna, moze zostaC zaburzona prawdziwa warto$¢
wyswietlanego momentu obrotowego. Aby zagwarantowac precyzje wyswietlanego momentu
obrotowego, zaleca sie uzywanie tylko koncowek firmy NSK wymienionych w dziale ,Katnice
prostnice i akcesoria”. W przypadku podtaczenia innej koncowki moze wystgpi¢ inna wartos¢
momentu obrotowego niz dedykowana do redukcji opisanej na koncowce.

Urzadzenia z serii Surgic Pro wymaga ostroznosci w zakresie zaktdcen fal elektromagnetycznych
opisanych w dziale poswieconym temu tematowi.

Telefony komoérkowe oraz przenosny sprzet wytwarzajgce fale radiowe mogg oddziatywac
negatywnie na urzgdzenie serii Surgic Pro. Nie uzywac¢ tego typu urzgdzen w poblizu Surgic Pro
Uzywanie akcesoriow takich jak mikrosilnik, przewody innych niz wyspecyfikowane, z wytgczeniem
tych sprzedanych przez producenta urzgdzenia Surgic Pro mogg spowodowaé zwiekszenie ryzyka
uszkodzenia jednostki sterujgce;.

Urzagdzenie Surgic Pro nie powinno by¢ uzywane w bliskiej odlegtosci od innych urzadzen, jesli
jednak zachodzi potrzeba takiej pracy nalezy kontrolowac¢ jednostke sterujgcg urzadzenia.
Urzagdzenia nalezy uzywa¢ scisle z przeznaczeniem, majgc na uwadze bezpieczenhstwo pacjentéw.




Nie usituj rozmontowa¢ jednostki sterujgcej, pedatu sterujgcego, ani nie powstrzymuj pracy
mikrosilnika

Jesli przed uzyciem wystgpi cokolwiek nietypowego w rodzaju drgan, szumu, przegrzania itp., nie
nalezy go uzywac. Natychmiast wytgczy¢ i sprawdzic, co jest przyczyna.

Uzywaé uziemionego gniazda elektrycznego.

Nie narazac urzgdzenia na warunki wilgoci lub uderzen.

Nie zgina¢ Przewodu irygacyjnego w trakcie dziatania pompy wodnej. Moze to spowodowac
ztamanie przewodu.

Nie przekracza¢ zalecanej predkosci ani momentu obrotowego.

Po kazdym zabiegu nalezy sie upewnié, ze koncowka jest nasmarowana i wysterylizowana a
wczesniej oczyszczona, poniewaz krzepniecie krwi moze powodowaé korozje i rdzewienie. Nie
nalezy jednak smarowac¢ mikrosilnika, poniewaz olej moze spowodowaé przegrzanie mikrosilnika i
jego uszkodzenie.

Jednostka sterujgca moze by¢ dezynfekowana wilgotnymi chusteczkami. Nalezy odtgczy¢ zasilanie
przed procesem czyszczenia. Jednostka centralna oraz sterownik nozny nie moze by¢ poddawany
sterylizacji.

W przypadku bardzo czestego uzywania urzgadzenia nalezy rozwazy¢ posiadanie niewielkiego
zestawu czesci zamiennych.

Nie nalezy podejmowacé prob roztgczenia mikrosilnika od jego przewodu.

Nie uderzac lub nie czysci¢ ani nie zanurza¢ w kwasach.

Rekomendowany czas pracy urzadzenia to 3min. pracy i 10 min. przerwy. Kontynuacja pracy
powyzej czasu rekomendowanego w maksymalnych zakresach momentu obrotowego moze
spowodowac przegrzanie urzadzenia, co moze spowodowac jego uszkodzenie.

Czescig uzywang i bedacg w kontakcie zarbwno z operatorem jak i pacjentem jest koncowka (np.
katnica, prostnica).

Nie zbliza¢ oczu do swiatta LED.

Jedli pojawig sie jakiekolwiek anomalia np. brak swiecenia pochodzace z oswietlenia LED nalezy
natychmiast przerwac prace z urzgdzeniem i skontaktowac sie z serwisem.

Uzywajgc mikrosilnika z wtgczonym sSwiattem przez czas powyzej 3 min. mikrosilnik moze ulec
przegrzaniu (max. temperatura na powierzchni moze osiggnaé 45° C) w takim przypadku nalezy
zaprzestaé uzywania mikrosilnika do czasu ostygniecia elementdéw oswietlenia lub uzywa¢ go bez
oswietlenia.

Wiarygodne uziemienie moze by¢ osiggniete jedynie w przypadku podigczenia urzadzenia do
przytaczy opisanych ,Hospital Only”, ,Hospital Grade”.

W celu bezpieczenstwa instaluj urzgdzenie w miejscu, gdzie przewdd zasilajacy moze byé szybko
usuniety.

Uwagi!

Wytgczaé gtowny wiacznik zasilania po kazdym uzyciu.

W przypadku konieczno$ci wymiany czesci zamiennych skontaktuj sie ze sprzedawcg lub
autoryzowanym serwisem.

Catkowity czas zapisu wynosi okoto 100min. (dotyczy urzadzenia Surgic Pro+)

Nie nalezy usuwac przenosnej pamieci USB podczas $wiecenia lub mrugania swiatta LED.

Nie uzywac¢ danych wprowadzanych przez USB do diagnostyki urzadzenia.

Nie uzywac urzgdzen innych niz USB 2.0

Urzagdzenie nie gwarantuje wspétpracy z wszystkimi urzgdzeniami USB. Urzgadzenie moze nie
wspotpracowaé z USB posiadajgcymi funkcje zabezpieczen lub wymagajgce wiekszego zasilania.

Temperatura Wilgotnosc¢ Cisnienie
atmosferyczne
Uzycie 0-40°C 10-85% 700-1060hPa
Przechowywanie/transport -10-50°C 10-85% 500-1060hPa




3. Zawartos¢ zestawu standardowego

Nr | Opis llos¢
1 | Przewdd zasilajacy 1
2 | Sterownik nozny z przewodem dtugosci 2m 1
3 | Jednostka sterujgca 1
4 | Przewdd do chtodzenia ciecza 5
5 | Statyw do ptynu chtodzacego 1
6 | Katnica 1
7 | Mikrosilnik z przewodem 1
8 | Trodjnik Y-Connector 1
9 | Bezpiecznik 2
10 | Klamra przewodu do chtodzenia ciecza 7
11 | Podstawka do odktadania mikrosilnika/koncéwki | 1
12 | Koncoéwka do chtodzenia wewnetrznego 1
13 | Uchwyt do przewodu do chtodzenia cieczg 1
14 | Drut do czyszczenia 1
15 | Koncowka do kalibraciji 1
16 | Dysza do smarowania (E-type) 1
17 | Wtyczka ochronna 1
18 | Uszczelka do wtyczki ochronnej 2
19 | Uszczelka do mikrosilnika 2

4. Jednostka sterujgca

Coolant Solution
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(2) Wydajnosc
chtodzenia: mozna zastosowaé 6 pozioméw wydajnosci chiodzenia od 0 do 5. Nalezy
przytrzymac przycisk w celu zmiany poziomu chtodzenia.
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Przycisk prawych i lewych obrotéw umozliwia zmiane kierunku obrotéw czesci pracujacej (w
przypadku wstecznych obrotéw stycha¢ sygnat dzwiekowy).

Przycisk ustawieh redukcji kohcowek: uzywany do ustawienia stosunku redukcji uzywanej
koncowki, nalezy wybra¢ odpowiednig funkcje do stosowanej koncowki.

Przycisk pamieci: Uzywa¢ do zaprogramowania parametrow programow ustawianych przez
uzytkownika.

Przycisk kalibracji: stuzy do wtgczenia procesu kalibracji koAcowki przed jej uzyciem.

Przycisk predkosci czesci pracujacej (+-): uzywany do zmiany predkosci mikrosilnika. Nacisniecie
przycisku + zwieksza wartos¢ predkosci. Kiedy [+] osigga szybko$¢ maksymalng lub [-]
minimalng, zabrzmi przerywany sygnat, po czym szybko$¢ wiecej sie nie zmienia.

Przycisk momentu obrotowego (+-): uzywany do zmiany wartosci momentu obrotowego.
Nacisniecie przycisku + zwieksza wartos¢ momentu obrotowego natomiast (-) zmniejsza warto$¢
momentu obrotowego. Kiedy [+] osigga swoje maksimum lub [-] — minimum momentu
obrotowego, brzmi krétki sygnat, po czym moment obrotowy wiecej sie nie zmienia. Dostepne
ustawienia skali i oddzielnych krokéw jest zréznicowane w zaleznosci od przetgcznika
przetozenia katnicy.

Przycisk programowy (+-): przycisk ten stuzy do wyboru numeru programu. Naciskajgc [+], numer
programu sie zwigksza, a uzywajgc [-] zmniejsza sie numer. Kiedy numerem programu jest 8,
wowczas nacisniecie [+] powraca go do 1. Kiedy za$ numerem programu jest 1 nacisniecie [-]
powraca go do 8.

(10) USB REC (dotyczy tylko urzadzenia Surgic Pro+): nacisniecie przycisku powoduje zapisanie

Wyswietlacz LCD jednostki sterujacej

danych operacji wykonanych przy uzyciu urzgdzenia na dysk zewnetrzny USB. Krotkie
nacisnigcie przycisku powoduje zapis danych na dysk zewnetrzny USB natomiast diuzsze
przytrzymanie przycisku powoduje zapis danych w pamigci urzadzenia.
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Wskazanie zegara (dotyczy tylko opcji Surgic Pro+)

Predkos¢: wskazanie wybranej predkosci obrotowej. Predkosé obrotowa jest wysSwietlana w
trakcie pracy. W przypadku zatrzymania urzgdzenia na wyswietlaczu jest wskazanie ostatniej
najwyzszej osiggnietej predkosci obrotowej (aby wskazania predkosci byty wiasciwe, niezbedne
jest uzywanie wlasciwej jakosci koncowek).

Systemy implantologiczne: liczba mozliwych zaprogramowanych parametrow do konkretnych
systeméw wynosi 8.

Czas pamieci (dotyczy tylko urzadzenia Surgic Pro+): czas ten jest wyswietlany na panelu LCD
urzgdzenia.

Podtgczenie urzgdzenia USB (dotyczy tylko urzgdzenia Surgic Pro+)

Graficzne wskazanie momentu obrotowego.

Warto$¢ momentu obrotowego.

Poziom Swiatta (dotyczy tylko urzgdzenia Surgic Pro+)

Poziom chtodzenia: wyswietlany jest w postaci iluminacji w zakresie od 0-5 stopni.

Prawe i lewe obroty: wskazanie na wyswietlaczu litery R informuje o pracy urzadzenia w prawg
strone, w przypadku wyswietlania litery L, kierunek obrotéw jest przeciwny.

Przetozenia koncowek

Numer programu w zakresie od 1 do 8.



Uwagi!

Po wtgczeniu urzadzenia, zegar moze wskazywac ,88:88/00/00” a panel LCD lub przycisk USB
REC moze miga¢, co nie oznacza, ze urzgdzenie dziata nieprawidtowo.

Po witgczeniu urzgdzenia do zrédta pradu, urzgdzenie wréci do jego domysinych ustawieh. Aby
zmieni¢ ustawienia — patrz rozdziat ,Ustawienia” (ustawienia domysine: Implant system 1, Swiatto —
wysoki poziom, Wydajnos¢ chtodzenia — poziom 3, Kierunek obrotéw — w prawo, Przetozenie —
20:1, Numer programu 1, Warto$¢ momentu obrotowego 20Ncm, Predko$¢ 800min-1)

W przypadku urzgdzenia przygotowanego do transportu itp., zegar moze miga¢ wskazujgc ,00:00”
w przypadku kiedy nie byt ustawiony. Ustawienia zegara sprawdz na stronie....

W przypadku kiedy wyswietlacz zegara miga wskazujgc ,--:--, oznacza to roztadowanie baterii.
Nalezy skontaktowac sie z dystrybutorem lub autoryzowanym serwisem.

STEROWNIK NOZNY
Przewdd sterowania wraz z wtyczka.

(@)

(d)

Uwaga: przewody z wtyczkami podtgczac tylko wtedy,

5. Instalacja
gdy urzgdzenie jest wytgczone! \/

Podtaczenie przewodu mikrosilnika

Ustawi¢ znacznik [0] znajdujacy sie na wtyczce
mikrosilnika, aby zréwnat sie ze znacznikiem [o]
znajdujgcym sie na gniezdzie mikrosilnika w jednostce
sterujgcej a nastepnie wcisngé wtyczke. Prawidtowe
osadzenie przewodu zostanie potwierdzone wyraznym
kliknieciem. W celu roztgczenia, nalezy pociggna¢ za

Przycisk regulacji przeptywu czynnika 3t Control

chtodzgcego — jest uzywany do
zmiany wydajnosci pompy podajgcej
ptyn chtodzacy. Mozna wybraé jeden z
szesciu pozioméw pracy od 0 do 5.
Zmiana o jeden stopien nastepuje
poprzez  jednokrotne  nacisniecie
przycisku.

Przycisk programéw PGR — uzywa sie
do wybrania zgdanego numeru
programu. Zmiana o jeden stopien nastepuje poprzez jednokrotne nacisniecie przycisku, aby
zmniejszy¢ program nalezy przytrzymac przycisk przez 1 sekunde.

Pedat sterowania predkoscig — uzywany jest do uruchamiania i zatrzymywania mikrosilnika oraz
do zmiany predkosci w trakcie pracy. Predko$¢ pracy mikrosilnika zalezy od poziomu nacisniecia
pedatu, przy maksymalnym wcisnieciu osiggana jest ustawiona predkos¢.

Przycisk zmiany kierunku obrotéw (prawe/lewe) — uzywany do zmiany kierunkdéw obrotéw
mikrosilnika, aby zmieni¢ kierunek nalezy wcisnagé jednokrotnie przycisk.

ztgcze przewodu, po czym go wyjgc.

Podtaczanie koncéwek

Uwaga: W przypadku stosowania urzgdzenia
Surgic Pro + (ze $wiattem) z mikrosilnikiem
SGL70M nalezy uzywaé wytgcznie

D
rekomendowanych koncowek ze Swiattem. '(- ﬁﬂ:ﬂiﬂ:ﬁ
Koncowki bez sSwiatta mogg nie pasowaé

precyzyjnie do mikrosilnika, co moze powodowac
nieprawidtowe dziatanie podczas obcigzenia
mikrosilnika.



1) Wcisngé koncowke na mikrosilnik zwracajgc uwage, aby w trakcie osadzania byly réwno
osadzane.
2) Przekreci¢ delikatnie koncéwke do ustyszenia wyraznego klikniecia.

Podtaczenie sterownika noznego

Skierowa¢ w doét gwintowang kohcowke na przewodzie
sterownika noznego, po czym wetkng¢é wtyczke do
gniazdka w jednostce sterujgcej. Nastepnie nalezy
zabezpieczy¢ wtyczke blokujgc ja nakretka kontrujgca.
Podtgczenie przewodu zasilania elektrycznego.

Ustawi¢ wtyczke przewodu zasilajgcego w osi otworu a
nastepnie  wsung¢ do odpowiedniego  Gniadka
przytagczeniowego znajdujgcego sie z tytu jednostki
sterujgce;j.

Podlgczanie przewodu do chtodzenia cieczg
Upewni¢ sie, ze pokrywa
pompy znajduje sie w pozycji
.otwarte” (OPEN), iglica rurki
powinna by¢ skierowana do
tytu jednostki sterujgcej
urzadzenia. Na rurce znajdujg
sie elementy oporowe
(stopery), ktére nalezy pewnie
zamocowa¢ w miejscu gdzie ump Cover Lever
przechodzi¢ bedzie przez
pompe perystaltyczng o c
urzgdzenia.

<OPEN Position>

Ostrzezenie:

e Zanim pokrywa pompy perystaltycznej zostanie zamknigta, nalezy sie upewni¢ czy rurka jest
we wiasciwy sposéb osadzona na rolkach pompy. W przypadku, gdy rurka nie bedzie
prawidtowo zamocowana, moze dojs¢ do jej przeciecia lub rozdzielenia.

e Przewodu do chiodzenia cieczg (rurki irygacyjnej) nie powinna montowac¢ osoba, ktdra nie
zostata przeszkolona w tym zakresie.

e Podczas montazu przewodu do chtodzenia ciecza, zrodto zasilania powinno by¢ odtgczone.

Tylko wtedy, kiedy przewdd do chtodzenia cieczg jest prawidiowo osadzony nalezy zamkngé pokrywe

pompy przekrecajgc dzwigienke w lewo o 1800. o

Mocowanie statywu do wieszania plynéw chtodzacych " 0" 1€

W otwor gniazda znajdujgcego sie na jednostce sterujacej,
nalezy wprowadzi¢ statyw a nastepnie umiesci¢ na nim
pojemnik z ptynem do chtodzenia.



Wktadanie przewodu do chtodzenia cieczg (rurki irygacyjnej)

1) Zacisng¢ obejme na rurce irygacyjnej pomiedzy igtg znajdujgcyg sie na jej zakorniczeniu a pompg
perystaltyczna.

2) Whbic igte rurki irygacyjnej w oznaczone miejsce na butli z ptynem do chtodzenia.

3) Otworzy¢ zatyczke znajdujgcg sie na przewodzie do chtodzenia cieczg w celu odpowietrzenia
ukfadu.

4) Otworzy¢ zacis$nietg na rurce obejme.

J

Tube Clamp “ J
% éﬁ Bottle Cap Tube Cap

Irrigat

Tube Needle

Ostrzezenie!

Nie nalezy uruchamiaé pompy perystaltycznej, kiedy rurka jest zagieta lub obejma na rurce jest w
pozycji zacisnietej. Moze to spowodowaé wybrzuszenie rurki lub wyslizniecie sie jej z butli.
Sprawdzenie kompatybilnosci dyszy do wewnetrznej irygaciji

Wewnetrzne dysze irygacyjne towarzyszgce urzgdzeniu niekoniecznie muszg byé montowane do
wszystkich wiertet, jakie sg dostepne na rynku. Przed uzyciem nalezy postepowac zgodnie z
podanymi nizej instrukcjami. Zaniedbanie tych czynnosci lub nie umieszczenie dyszy w wiertle moze
spowodowa¢ wyciek roztworu soli fizjologicznej, co z kolei prowadzi do nastepujgcych problemow:
zatrzymanie urzgdzenia podczas pracy oraz stopniowe rdzewienie.

Instrukcje: ‘

1) Zamontowa¢ butle z roztworem soli fizjologicznej do jednostki —_———————
sterujgce;j.

2) Podtgczy¢ dysze do wewnetrznej irygacji do konca przewodu
irygacyjnego.

3) Wsung¢ w wiertto od tylu dysze do wewnetrznej irygaciji. Dril—]

4) Uruchomi¢ system chiodzenia ustawiony na maksimum przez 5 =
sekund

Punkty, ktére powinny byé sprawdzone:

o (Czystosc¢ roztworu soli fizjologicznej wyptywajgcej z kohcowki rurki. Jesli wewnatrz wiertta sg Slady
rdzy, wyptywajgcy roztwor bedzie zabarwiony. W takim przypadku nalezy wymienic¢ wiertto.

o Przeplyw wody — jesli wyplywajagca z kohcéwki wiertta ciecz ma niskie cisnienie lub jest
niesymetryczna, nalezy oczyscic¢ uktad lub wymieni¢ wiertto.

e Brak przeptywow ptynu chtodzgcego pomiedzy dyszg do wewnetrznej irygacji a wierttem moze
objawia¢ sie wyciekiem soli fizjologicznej ze strefy wejscia do dyszy. Roztwor soli fizjologicznej
dostaje sie wéwczas do wnetrza koncowki pracujacej, co moze spowodowac jej niewtasciwg prace
i uszkodzenie. Nawet, jesli wiertto jest nowe, nalezy je wymienic.

Ostrzezenie!

Jesli zostang wykryte objawy nieprawidlowego funkcjonowania urzgdzenia takie jak wyciek roztworu
soli fizjologicznej z tytu gtowki katnicy to nalezy przerwad prace i wykona¢ procedure wykrywania
usterek.

Motor Cord

Podtaczanie elementéw do irygacji

Urzgdzenia X-SG20L i SG20 umozliwiajg wykorzystanie 3 metod
irygacji: WEWNTRZNA, ZEWNETRZNA Ilub JEDNOCZESNE
STOSOWANIE OBYDWU METOD. Szczegéty instalacji zawarte
sg w dziale opisujgcym koncowki.




Montowanie przewodu do chtodzenia
W celu stworzenia wzajemnego potgczenia przewodu mikrosilnika z

przewodem, nalezy zastosowaé specjalne uchwyty do mocowania 0000

rurki. Najlepiej zaczag¢ ich osadzanie od przewodu mikrosilnika a
. . MM

nastepnie przewodu do chtodzenia. Tt

Zigcze USB (tylko przy urzadzeniu Surgic Pro+)

1) Otworzy¢ klapke z boku jednostki sterujace;.

2) Wprowadzi¢ do konca wtyku przenosng pamie¢ USB. Oznaczenie
USB na panelu LCD pojawi sie tylko, jesli urzgdzenie rozpozna
przenosng pamie¢ USB.

Ostrzezenie!
Nie uderzaé, nie wywiera¢ sity na USB, podczas gdy jest podigczone. Jesli urzgdzenie USB jest
odfgczone nalezy pamieta¢ o zamknieciu klapki zabezpieczajgcej gniazdo.

6. Ustawienia pracy urzadzenia

Zegar i data

W celu ustawienia daty i czasu, dane tej operacji bedg zapisane na ten dzien (zobacz funkcje zapisu
danych na pamie¢ USB).

Uwagi:

o Ustawi¢ zegar zanim zaczniemy uzywac¢ systemu.

o Jesli zegar sie nie wyswietla lub wskazuje ,--:--, oznacza to roztadowanie wewnetrznej baterii.
Nalezy skontaktowac sie ze sprzedawca lub autoryzowanym serwisem.

e Zegar dziata w systemie 24 godzinnym
o Ustawienia roku mogg by¢ w zakresie 2010 — 2099

1) Nacisnij jednoczesnie dwa przyciski USB REC i predkos¢ SPEED (-) przez okoto 2 sekundy.

2) Ustawienia pojawig sie na panelu LCD. Ustawienia sg mozliwe w nastepujgcym zakresie i
kolejnosci rok, miesigc, dzieh, godzina oraz minuty.

3) Zmienia¢ ustawienia poprzez naciskanie przycisku SPEED (+ -). Dluzsze przycisnigcie przycisku
powoduje wzrost wartosci o 5.

4) Kiedy wszystkie pozycje sg ustawione, nalezy przytrzymac przycisk USB REC przez 2 sekundy w
celu zapamietania zmian.

OSTRZEZENIE!

Jesli w trakcie ustawiania parametrow zostanie odigczone zasilanie, zmienione dane nie zostang
zapisane. Nalezy zaczg¢ ustawia¢ parametry ponownie. Jesli dane zostang zapisane do wewnetrznej
pamieci urzgdzenia, nie bedzie mozliwa zmiana daty.

Dostosowanie oswietlenia (dotyczy tylko modelu X-SG20L):

Nacisnigcie przycisku LIGHT ($wiatto) umozliwia zmiange poziomow $wiecenia (wytgczone OFF —
niskie natezenie LOW — wysoki poziom natezenia HIGH). Ustawienie fabryczne jest na poziomie
wysokim HIGH. W celu zapamietania zmian nalezy przytrzymaé przez 2 sekundy przycisk pamieci
MEMORY.

Uwagi:
e W celu powrotu do parametréow nalezy powtdrzy¢ powyzszg operacije.
e Status lampy bedzie w zapisany w pamieci zaréwno, jesli wigcznik gtéwny znajduje sie w
pozycji wigczone ON, jak i w pozycji wytgczone OFF.
e Ta funkcja jest dostepna wytgcznie do mikrosilnikéw i kohcowek ze Swiattem.

Ustawienie dzwieku:
Istnieje mozliwo$¢ zmiany poziomu gtosnosci dzwieku ostrzezen i przyciskow.



1) Nalezy wigczy¢ zasilanie i przycisng¢ przycisk [CAL].

2) Kiedy urzgdzenie jest podtgczone, mozna zmieni¢ poziom dzwieku pomiedzy wartosSciami ,Large”
jako gtosno i ,Low” ciszej. Ustawienie fabryczne jest na poziomie niskim ,Low”

*Poziom dzwieku nie jest wyswietlany na panelu LCD.

Uwaga: ustawienia bedg zachowane w pamieci takze po odtgczeniu zasilania urzgdzenia.

Ustawienia fabryczne

W trakcie procesu inicjalizacji urzadzenie wraca do ustawien fabrycznych. Preferowane ustawienia

programéw itp. mogg zosta¢ zmienione, ale mozna do nich powrdcic.

1) Wiaczy¢ zasilanie i nacisng¢ przycisk PROGRAM (+ -)

2) Na wyswietlaczu pojawi sie napis ,Set” a takze ustyszymy dzwiek. Poprzez nacisniecie przycisku
[CAL] urzadzenie przywrdci ustawienia fabryczne.

3) Na wys$wietlaczu pojawi sie napis ,Fin” a takze ustyszymy dzwiek. Proces inicjalizacji ustawien
fabrycznych zostat zakonczony a wyswietlacz LCD wraca do normalnych ustawien.

Ostrzezenie!
Nawet, jesli urzgdzenie wréci do ustawien fabrycznych, data i czas nie zostang zmienione.

7. Praca urzadzenia
Programowanie pracy mikrosilnika

Jednostka sterujgca urzadzenia jest w stanie zapamieta¢ 8 programow. Kazdy z nich zawiera
nastepujgce funkcje, ktére beda wykonywane automatycznie po wybraniu odpowiedniego numeru
programu:

Przetozenie przektadni katnicy
Predkos¢ obrotowa

Kierunek obrotéw

Gorna granica momentu obrotowego
Przeptyw czynnika chtodzgcego
Poziom oswietlenia

1) Wiaczy¢ zasilanie, wciskajgc gtowny przycisk do pozyciji [-]; ON. Kiedy wigcznik zasilania
elektrycznego jest wtgczony, zawsze wyswietla sie program 1.
2) Wybra¢ potrzebny numer programu stuzacego do programowania w jeden z nastepujgcych
sposobdéw (a) lub (b):
a) wcisng¢ przycisk [Program] na panelu kontrolnym jednostki sterujgcej i wybra¢ zgdany numer
programu
b) wcisng¢ [Program] na sterowniku noznym. Numer programu wyswietli sie na panelu kontrolnym.
Wybra¢ zadany numer programu.
3) Wybor kierunku obrotow pracy koncéwki mozna wybra¢ metode (a) lub (b).
a) Przycisna¢ przycisk FWD (obroty w prawg strone) / REV (obroty w lewg strone) na panelu
sterujgcym jednostki sterujgcej do czasu wskazania wtasciwe;.
b) Przytrzymac¢ przycisk Forward (obroty w prawg strone) / Reverce (obroty w lewg strone) na
sterowniku noznym do czasu wskazania wtasciwe;.

Uwaga!

o W przypadku ustawienia wstecznych obrotéw (w lewg strone) po uruchomieniu mikrosilnika
stychac¢ charakterystyczny dzwiek.

o Dzwiek jest styszalny zarbwno w trakcie pracy urzadzenia na lewych obrotach jak i wéwczas, gdy
mikrosilnik sie zatrzyma, wtedy jednak dzwiek jest inny i nie oznacza to, ze urzadzenie jest
uszkodzone.

4) Wybor przetozenia kohcowki roboczej stosownie do programu. Wcisng¢ przycisk [GEAR] w celu
wyboru odpowiedniego przetozenia do stosowanej koncowki. Wartosci te sg wyswietlane na panelu
LCD.

5) Ustawienie maksymalnej predkosci obrotowej odbywa sie za pomoca przycisku predko$¢ [SPEED].
Za kazdym razem, kiedy klawisz ten zostanie nacisniety wartos¢ na wyswietlaczu przechodzi na
nastepny poziom predkosci. Naciskajgc ten klawisz i przytrzymujgc go przez wiecej niz jedng
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sekunde przewijamy wartosci predkosci szybko, az do momentu osiggniecia wartosci maksymalne;j
lub minimalnej. Kiedy predkos$é osiggnie swdj gorny lub dolny poziom mozna ustysze¢ sygnat
dzwiekowy a dalsze ustawianie predko$ci staje sie niemozliwe.

6) Ustawienie goérnej granicy momentu obrotowego nastepuje poprzez przycisniecie przycisku
moment obrotowy [TORQUE] znajdujgcego sie na panelu sterujgcym jednostki centralnej. Za
kazdym razem, kiedy klawisz ten zostanie nacisniety, warto§¢ na wyswietlaczu przechodzi na
nastepny poziom momentu obrotowego. Naciskajgc ten klawisz i przytrzymujgc go przez wiecej niz
jedng sekunde przewijamy wartosci szybko, az do momentu osiggniecia wartosci maksymalnej lub
minimalnej. Kiedy predkos$¢ osiggnie swoj gorny lub dolny poziom mozna ustysze¢ sygnat
dzwiekowy a dalsze ustawianie predkoéci staje sie niemozliwe.

7) Wybér wielkosci przeptywu roztworu chtodzgcego jest mozliwy na 6 poziomach od 0 do 5. Przy
czym warto$¢ 0 oznacza brak chtodzenia. Do programowania mozna wybra¢ jeden z
nastepujgcych sposobow (a) lub (b):

a) wcisng¢ przycisk [COOLANT] na panelu kontrolnym jednostki sterujgcej i wybrac¢ zgdang
wartosc.
b) wcisng¢ przycisk [COOLANT] na sterowniku noznym i wybra¢ zadang wartose¢.

8) Po wykonaniu czynnosci opisanych w punktach od 2) do 7) nalezy wcisng¢ przycisk pamieci
[MEMORY] i przytrzyma¢ do ustyszenia dzwieku. Ustyszany dzwiek potwierdza zapamietanie
programowania. Jesli w trakcie trzymania wcisnietego przycisku [MEMORY] jest styszalny krotki
dzwiek, nalezy go zignorowac i trzymajgc dtuzej zakonczy¢ proces do czasu ciggtego dzwieku.

e Nalezy powtdrzy¢ czynnosci opisane powyzej w pkt. 2)-8) do zaprogramowania kazdego z 8
mozliwych programéw.

Funkcja zmiany programow

Do zmiany programéw mozna uzywacé sterownika noznego, numer programu moze by¢ wybrany w ten

sposob.

1) Wybierz numer programu, ktoéry chcesz zmieni¢ na jednostce sterujgce;.

2) Uzywajac przycisku predkosé [SPEED] (-) ustawi¢ minimalng warto$¢ predkosci.

3) Nalezy zwolni¢ przycisk predkos¢ [SPEED] (-) i nastepnie przycisng¢ go ponownie. Na panelu LCD
pojawi sie ,---,

4) Nacisnag¢ przycisk pamieci [MEMORY] w trakcie, kiedy stycha¢ dzwiek (okoto 2 sekund) w celu
zapamietania ustawien.

Uwaga: Jesli to mozliwe, nalezy wybiera¢ zmienione programy za pomocg jednostki centralne;.

SYSTEM IMPLANTOLOGICZNY

Urzgdzenie z serii Surgic Pro moze zapamietaé parametry 8 ré6znych systeméw implantologicznych.
Jednoczed$nie mozna zaprogramowacC 8 réznych procedur dla kazdego z nich. Kiedy ustawisz
program, ustaw warto$ci rekomendowane przez producenta danego systemu implantologicznego.
Zmiana programéw implantologicznych moze sie odbywa¢ za pomocg przyciskania réwnolegle
przyciskbw [PROGRAM] (+) i (-).

FUNKCJE KALIBRACJI

Opory, jakie stawia przytgczona do mikrosilnika koncoéwka, zalezg od modelu kohcowki, jej wieku,
stanu technicznego i stopnia zuzycia mechanizméw wewnetrznych. Jednostka sterujgca ma
wbudowang funkcje automatycznego rozpoznawania poziomu oporu podtgczonej do mikrosilnika
koncowki roboczej.

Uwaga:

o Urzadzenie jest zoptymalizowane do najwyzszej doktadnosci kalibracji przy zastosowaniu katnicy o
redukcji 20:1. Do kalibracji nalezy wigec uzywac tylko koncéwek o przetozeniu 20:1.

e Mikro pity chirurgiczne nie powinny byé poddawane kalibraciji.

o Kalibracja powinna by¢ przeprowadzana jedynie przy uzyciu koncéwek firmy NSK
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Przygotowanie do kalibracji

1) Wybraé przetozenie dla kohcoéwek o redukcji 20:1

2) Podpiagé wiertto kalibracyjne do katnicy

3) Przytrzymac przycisk kalibracji [CAL] przez okoto 2 sekundy,
bedzie stycha¢ sygnat dzwigkowy a na wyswietlaczu pojawi “
sie komunikat o trybach kalibracji [Calibration mode]. Calibration Bur

\

OSTRZEZENIE!
Nie obcigza¢ mikrosilnika w trakcie kalibracji ,bez obcigzenia”. Jesli pojawi sie nadmierne obcigzenie
na wyswietlaczy LCD pojawi sie napis [FAIL] informujgcy o btedzie w procedurze.

1) Procedura kalibracji bez obcigzenia ... na wy$wietlaczu pojawia sie ,L”

Trzymajgc mikrosilnik w reku nalezy sie upewnié, ze na wyswietlaczu pojawita sie litera ,L”. Przycisng¢
przycisk kalibracji [CAL] bez wywierania obcigzenia. Wiertto kalibracyjne zacznie sie obracac.
Kalibracja bedzie zakonczona po ustyszeniu dzwieku i ukazaniu sie na wyswietlaczu komunikatu
,oone”.

2) Procedura kalibracji z obcigzeniem na wyswietlaczu pojawia si¢ ,,H”

Nalezy sie upewni¢, ze na wyswietlaczu pojawita sie litera ,H”,
nastepnie nalezy umiesci¢ wiertto kalibrujgce w otworze do
kalibracji znajdujgcym sie na obudowie jednostki centralnej w taki
sposéb, aby doktadnie weszlo w zagtebienie. Trzymajgc wiertto
kalibrujgce doktadnie w pionie nalezy wcisngé przycisk kalibracji o el
[CAL] Wiertlo kalibracyjne zacznie sie obraca¢. Kalibracja bedzie
zakonczona po ustyszeniu dzwieku i ukazaniu sie na =] e
wyswietlaczu komunikatu ,Done”. e e
3) Kalibracja predkosci 20 ! . ﬂj
Nalezy usunaé wiertto kalibrujgce z otworu do kalibracji nacisnaé B e
przycisk [CAL] (wiertto kalibrujgce nie powinno do niczego

dotykac¢). Wiertto kalibracyjne zacznie sie powoli obraca¢. Po wykonaniu wolnych obrotéw przez 8
sekund wiertto kalibrujgce zacznie sie obraca¢ z maksymalng predkoscig przez kolejne 8 sekund.
Kalibracja bedzie zakonczona po ustyszeniu dzwieku. Tryb kalibracji zostanie zakonczony
automatycznie.

OSTRZEZENIE!

Podczas kalibracji nalezy trzyma¢ wiertto kalibracyjne w pozycji pionowej oraz bez uzywania
nadmiernej sity. Zmiana pozycji wiertta lub zbyt mocne jego docisniecie moze by¢ przyczyng
niedoktadnej kalibraciji.

Przyktady btedéw, ktére moga nastapi¢ podczas kalibracji

1) Jesli wystepujg odstepstwa od normalnej pracy, mogace by¢ wynikiem ekstremalnego obcigzenia
mikrosilnika lub przekroczenia ustalonych limitéw sterowania, to podczas kalibracji mozna nie
uzyskac jej prawidtowych wynikéw. W takim przypadku nalezy oddaé¢ urzadzenie do naprawy.

2) Jesli podczas kalibracji z obcigzeniem, nie przylozy sie zadnego obcigzenia, wynik kalibraciji
bedzie niepoprawny.

3) Wynik kalibracji bez obcigzenia bedzie niepoprawny, jesli podczas jej wykonywania cokolwiek
bedzie sie stykato z wierttem testowym.

Operacje standardowe

1) Wybdr pozgdanego numeru programu:

Jednostka centralna: nacisng¢ przycisk [PROGRAM] (+ -)

Sterownik nozny: nacisng¢ przycisk odpowiedzialny za funkcje [PROGRAM], przytrzymanie przycisku

powyzej 1 sekundy powoduje zmiane na wyzszy poziom.

2) Nacisna¢ sterownik nozny do potowy wartosci, aby uruchomi¢ mikromotor. Pompa powinna zaczgé
pracowac, o ile jest to zaprogramowane. Predkos¢ powinna sie zwieksza¢ po wcisnieciu pedatu
sterownika noznego. W przypadku maksymalnego wcisniecia pedatu, mikrosilnik powinien
osiggnaé¢ maksymalng ustawiong predkosc.
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3) Sprawdzenie kierunku obrotow. W tym celu nalezy zmieni¢ kierunek obrotéw mikrosilnika
korzystajac z odpowiedniego przycisku na sterowniku noznym. Po kazdorazowym nacisnieciu
przycisku mikrosilnik powinien zmieni¢ kierunek obrotow.

Ostrzezenie!

o Uzywajagc mikrosilnika z wigczonym Swiattem przez czas dtuzszy niz 3 min doprowadzimy do
przegrzania mikrosilnika (maksymalna temperatura na powierzchni moze osiggnaé 45°C). Jesli
wystgpi taka sytuacja, nalezy przesta¢ uzywac mikrosilnika do czasu jego ostygniecia lub wytgczyé
oswietlenie.

o Aktywacja ograniczenia momentu obrotowego. Jezeli w trakcie nawiercania osiggniety zostanie
maksymalny moment obrotowy zostanie automatycznie zatgczony system zabezpieczajgcy. Kiedy
ten system sie zatgczy, mikrosilnik sie zatrzyma po czasie 1 sekundy w trakcie, ktérej bedzie
stychac sygnat dzwiekowy. W celu kolejnej aktywacji mikrosilnika nalezy nacisng¢ pedat sterownika
noznego.

4) Po zaprzestaniu naciskania pedatu sterownika noznego mikrosilnik automatycznie sie zatrzyma.

FUNKCJE USB ( Tylko urzadzenie Surgic Pro+)

Uwaga:

Jesli zegar nie jest ustawiony, czas i data nie bedzie zapisana w danych. Zaleca sie wpisanie
poprawnej daty i godziny przed pierwszym uzyciem urzgdzenia.

Wewnetrzny zegar jest uzywany w trakcie réznych funkcji urzadzenia (data uzycia, czas startu,
dtugosé czasu pracy, uzywana redukcja, poziom uzywanego chtodzenia, predkos¢ obrotowa, kierunek
obrotéw, moment obrotowy czy numer programu). Urzadzenie umozliwia zapisywanie tych danych w
chronologicznej ciggtosci na zewnetrznej pamieci USB (pliki CSV lub BMP). Zapisane dane moga by¢
wyswietlane na komputerze osobistym.

*Zapisane pliki lub grafy

Uwaga: pliki BMP mogg by¢ wygenerowane jedynie w przypadku stosowania przetozenia 20:1 oraz
predkosci obrotowej wynoszacej 50min-' lub mniej.
*BMP File  Time Torque '
gt e |

A . “:o::-:g."a:}vc'n 7

\
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Ostrzezenia:

o Catkowity czas zapisu wynosi okoto 100 minut.

¢ Nie nalezy wprowadza¢ przenosnej pamieci USB w trakcie zapisu danych.

e Nie nalezy uzywac¢ danych zapisanych na przenosnej pamieci USB w celu wykonywania
diagnostyki urzadzenia.

¢ Nie nalezy uzywac innej przenosnej pamieci USB niz USB2,0. (do pojemnosci 32 GB).

¢ Nie nalezy usuwac przenosnej pamieci USB z gniazda do czasu, kiedy miga dioda.

e Urzadzenie nie gwarantuje wspotpracy ze wszystkimi dostepnymi na rynku przeno$nymi
pamieciami USB.

o Nie nalezy wytgcza¢ ani wigcza¢ urzadzenia, kiedy jest wprowadzona do gniazda zewnetrzna
pamie¢ USB.

e Nalezy zwréci¢ uwage na poprawny kierunek wprowadzania pamieci zewnetrznej USB do gniazda.

e Jesli nie ma w gniezdzie zewnetrznej pamieci USB nalezy pamieta¢ o zamknieciu klapki
zabezpieczajgcej dostep do gniazda.

e Ponizej sg zawarte informacje dotyczgce oznaczen diod LED:

Lampka wtgczona — wewnetrzna pamie¢ kopiuje dane, lampka miga — pamie¢ USB zapamietuje

dane.

Po wytgczeniu zasilania wewnetrzna pamie¢ bedzie wymazana. Nalezy wytgczaé zasilanie po

zapisaniu danych na USB.

Pamieé wewnetrzna
Po wigczeniu zasilania urzadzenia i wprowadzeniu mikrosilnika w ruch, pamieé¢ jest uruchamiana
automatycznie (pamie¢ USB nie musi by¢ podtaczona).

Transmisja zapisanych danych

1) Wprowadz przenosng pamie¢ USB (jesli proces przeprowadzony jest poprawnie na wyswietlaczu
LCD pojawi sie informacja o wprowadzonym USB).

2) Nacisng¢ przycisk USB REC w celu zapisu zapamietanych danych do zewnetrznej pamieci USB (w
trakcie procesu zapisu danych bedzie sie $wiecita lampka USB REC).

Uwaga:

¢ Odroznij kierunek obrotéw i moment obrotowy, ktéry zostat ustawiony uzywajac typdw linii.

o W trakcie zapisu danych, przycisk USB REC zacznie sie Swieci¢. Po okoto 10 sekundach po
wykonaniu operacji zatrzyma sig, Swiecenie na panelu LCD wylgczy sie i zapisywanie zostanie
tymczasowo zakonczone (licznik czasu takze zatrzyma sie tymczasowo).

Resetowanie
Przytrzymac przycisk USB REC przez okoto 2 sekundy. llo§¢ pozostatego czasu nagrania bedzie
zresetowana, kiedy pojawi sie sygnat dzwiekowy (czas 100min).

8. Obwéd zabezpieczajacy

W przypadku, gdy podczas pracy mikrosilnika zdarzy sie przecigzenie, zadziata uktad elektronicznego
przerywacza obwodu, ktéry zabezpieczy mikrosilnik i jednostke sterujgca. Zasilanie energig
elektryczng zostanie automatycznie odciete, a na wyswietlaczu urzadzenia pojawi sie kod btedu.

W przypadku przekroczenia wartosci momentu obrotowego, na wys$wietlaczu pojawi sie ,SAFE” i
urzadzenie sie zatrzyma.

*Resetowanie obwodu zabezpieczajgcego

Aby zresetowa¢ obwdd zabezpieczajgcy nalezy zwolni¢, a nastepnie nacisngé pedat noznego
sterowania predkoscia.

9. Kody btedéw

Jezeli w trakcie pracy urzgdzenie zacznie dziata¢ niepoprawnie, ustyszymy dzwiek, a na wyswietlaczu
pojawi sie kod btedu, ktéry umozliwi zdiagnozowanie przyczyny. Dioda USB REC bedzie sie swieci¢
przez okoto 10 sekund.
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Kod

Rodzaj btedu

Przyczyna btedu

Rozwigzanie problemu

btedu
EO Btad systemu 1. Bfad pamieci (nie USB) Urzadzenie wymaga naprawy.
2.Podigczony jest inny rodzaj
pamieci niz USB (mysz,
drukarka itp.)
E1 Nadmierne Dtuga praca z nadmiernym Potgczenie wtykow elektrycznych
natezenie pradu. obcigzeniem. Zwarcie w moze by¢ niedostateczne. Nalezy
obwodzie mikrosilnika. ponownie podtgczy¢ w poprawny
E2 Nadmierne Uszkodzenie przewodu sposéb przewdd mikrosilnika. Jesli
napiecie pradu. mikrosilnika. problem nie znika urzadzenie
E3 Btad czujnika Awaria czujnika (Hall IC), wymaga naprawy.
silnika uszkodzenie przewodu
mikrosilnika
Do mikrosilnika dostata sie Upewni¢ sie, ze podczas sterylizacji
woda byta zatozona specjalna zatyczka.
Jesli btad wystepuje nadal urzgdzenie
wymaga naprawy.
E4 Btad przegrzania Przegrzanie zwigzane z Odczeka¢ az unit sie ostudzi. W celu
urzadzenia przecigzeniem w trakcie pracy zapewnienia wtasciwego
urzgdzenia. odprowadzenia nadmiernego ciepta
Uzywanie urzgdzenia w nalezy zadbac, aby miejsce w
wyjgtkowo wysokiej otoczeniu urzadzenia buto dobrze
temperaturze zewnetrzne;. wentylowane. Jesli bigd wystepuje
nadal urzadzenie wymaga naprawy.
E5 Urzadzenie Niewfasciwe napiecie jest Jesli na zmiane pojawiajg sie
przerywa w wytwarzane w obwodzie krétkotrwate objawy pracy i
trakcie pracy wigcznika start/stop lub awaria zatrzymania mikrosilnika z duzg
tego witgcznika. czestotliwoscig to oznacza, ze
wiaczyt sie obwdd, ktdry ogranicza
przyspieszenie podczas startu.
Nalezy zaczekac¢ kilka sekund i
nastepnie sprobowac wigczyé
urzadzenie. Jesli blgd wystepuje
nadal urzgdzenie wymaga naprawy
E6 W trakcie pracy Niewfasciwe zamocowanie Nalezy sprawdzi¢ zamocowanie
urzadzenia koncowki robocze;j. wiertta w koncéwce. Jesli btgd
zanikajg obroty Uszkodzenie mikrosilnika. wystepuje nadal urzgdzenie wymaga
mikrosilnika. naprawy.
E7 Nadmierne Rurka irygacyjna zawiesita sie Sprawdzic¢ rurke irygacyjng oraz
napiecie w na rolce pompy perystaltycznej | poprawnos¢ jej zamocowania. Jesli
obwodzie pompy lub wystgpita awaria pompy. btad wystepuje nadal, urzgdzenie
ES8 Nadmierne wymaga naprawy.
natezenie w
obwodzie pompy
E9 Nienormalna Niewtasciwe podigczenie Sprawdzi¢ podigczenie sterownika
praca sterownika sterownika noznego. Awaria noznego. Jesli btad wystepuje nadal,
noznego wewnatrz uktad sterowania. urzgdzenie wymaga naprawy.
E10 Nadmierne Awaria w obwodzie LED Urzadzenie wymaga naprawy.
napiecie na
oswietleniu LED
(mikrosilnik z
podswietleniem)
E11 Nadmierny prad w | Roztwor soli fizjologicznej Doktadnie usung¢ roztwor soli

obwodzie
oswietlenia LED

przenikngt do obwodu
odwietlenia.

fizjologicznej .
Urzgdzenie nalezy oddaé do
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(mikrosilnik z
podswietleniem)

Awaria w obwodzie LED

naprawy.

Kod Przyczyna btedu

btedu

Rozwigzanie problemu

UEO Podtgczono

niewlasciwg pamie¢ USB (na
wyswietlaczu pojawi sie symbol ,E0”)

Nalezy podtaczy¢ odpowiedni rodzaj,
pasujgcego USB.

UEA1 Przyczyna btedu obwodu modutu USB.

Nalezy poinformowaé sprzedawce
USB o problemach.

UE2 Dane nie zostaty zapisane na przenosnej pamieci
USB w wyniku jednej z ponizszych przyczyn:
e Brak wystarczajgcej ilosci wolnego miejsca
na USB
e Uzycie USB, ktorego kopiowanie jest
zabronione
e Nazwa pliku jest aktualnie uzywana
¢ Inne USB wykazujg btedy

e  Wymieni¢ USB

e Usung¢ zabezpieczenie przed
kopiowaniem

e Zmieni¢ nazwe pliku

e Przeczyta¢ instrukcje obstugi
do uzycia pamieci USB

Wyswietlacz jest
pusty/ nic nie
pokazuje.

Przewdd zasilajgcy jest osadzony
nieprawidtowo.
Uszkodzony bezpiecznik.
Nieprawidtowe dziatanie wigcznika.

Sprawdzi¢ podigczenie przewodu
zasilajgcego.
Wymienic bezpiecznik.
Urzadzenie nalezy odda¢ do
naprawy.

Wskazanie wartosci
predkosci wynosi ,—,

Zasilanie zostato wigczone w trakcie
wcisnietego pedatu sterownika
noznego.

Uszkodzony sterownik nozny.

Uszkodzona jednostka sterujgca

Usung¢ stope z pedatu.
Jedli problem daje sie usungé
poprzez wymiane sterownika

noznego oznacza to jego
uszkodzenie. Potrzebna naprawa
sterownika noznego.

Jesli problem nie daje sie rozwigzaé
poprzez wymiane sterownika
noznego oznacza to uszkodzenie
jednostki centralnej. Wymagana
naprawa.

Brak obrotéw przy
wcisnietym pedale
sterownika noznego.

Utracono podtgczenie przewodu.
Uszkodzenie jednostki centralnej lub
sterownika noznego.

Sprawdzi¢ potgczenie.
Jesli problemu nie mozna rozwigzacé
poprzez sprawdzenie potgczenia to
urzadzenie wymaga napray.

10. Wymiana bezpiecznika

Jesli wyswietlacz nic nie wskazuje pomimo witgczonego
gtéwnego przetgcznika lub jesli nie znaleziono problemu w
przewodzie zasilania, nalezy sprawdzi¢ bezpieczniki.

Aby zdjg¢ zabezpieczenie bezpiecznikéw,
zamek obudowy bezpiecznikdw znajdujgcy sie z
urzgdzenia. Jesli zamek zbyt mocno przylega, nalezy uzy¢
ostrego narzedzia i wyciggna¢, przyciskajgc zamek ostrym

narzedziem.

nalezy $cisngc
tytu
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11. Konserwacja

Konserwacja jednostki sterujgcej i sterownika noznego.

Jesli na jednostce sterujgcej lub sterowniku noznym pojawig sie zabrudzenia z krwi lub soli
fizjologicznej to nalezy odtgczy¢ =zasilanie (najlepiej wyja¢ wtyczke z gniazdka) a powstate
zanieczyszczenia usungc¢ przy uzyciu chusteczki nasgczonej alkoholem.

Konserwacja koncéwki i mikrosilnika
Koncéwki (np. katnica) oraz mikrosilnik moga by¢ czyszczone i | Protection Plug
dezynfekowane w termo-dezynfektorze. \

Przed poddaniu czyszczeniem nalezy przymocowa¢ ochronng UH . <=

zatyczke do mikrosilnika.

W kwestii szczegotéw nalezy zapoznaé sie z instrukcjg obstugi Protection Plug O-Ring
termo-dezynfektora.

OSTRZEZENIE:

e Zawsze uzywaj zatyczki ochronnej w trakcie termo-dezynfekcji.

o Nie stosowal zatyczki ochronnej bez zatozonej uszczelki, poniewaz moze to spowodowac
uszkodzenie mikrosilnika. W przypadku zaobserwowania zniszczenia uszczelki, nalezy ja
natychmiast wymieni¢ na nowa.

Uwaga:
Uszczelka zatyczki ochronnej jest czescig zuzywalng. W przypadku zniszczenia uszczelki nalezy jg
wymieni¢ na nowa.
Opcjonalnie: Zatyczka ochronna ma symbol 10001595. Uszczelka zatyczki ma symbol 0312457102

12. Sterylizacja
Tak oznaczona koncowka i mikrosilnik nadajg sie do sterylizacji w autoklawie.

e Zalecana jest sterylizacja w autoklawie.
e Sterylizacja w autoklawie musi by¢é wykonana przed pierwszym uzyciem oraz po kazdym
kontakcie z pacjentem w zakresie, jaki opisano ponizej.

Ostrzezenie!

Tylko wyspecyfikowane ponizej elementy mogg by¢ poddawane sterylizacji w autoklawie:
o Koncéwki (prostnice, katnice).

o Mikrosilnik wraz z przewodem.

¢ Podstawka na koncowke.

o Koncéwka do wewnetrznej irygaciji.

e Uchwyt do irygaciji.

e Zaczepy do rurki irygacyjnej.

e Zatyczka ochronna

o Wiertlo kalibracyjne

*Autoklawowanie

1) Usung¢ krew i inne zanieczyszczenia z koncéwki roboczej i mikrosilnika.

2) Wyczysci¢ kohcowke wewnatrz przy uzyciu sprayu smarujgcego.

3) Koricéwke umiedci¢ w rekawie foliowo-papierowym przeznaczonym do sterylizacji i zgrza¢ (zestaw
nie zawiera rekawa foliowo-papierowego).

4) Sterylizowa¢ w temperaturze do 135°C (20min. w temp. 121°C, 15min. w temp. 132°C, 3min. w
temp. 134°C oraz autoklaw klasy B)

5) Wysterylizowane koncéwki nalezy przechowywaé w szczelnie zamknietych rekawach foliowo-
papierowych.

*EN13060/EN 1SO17665-1 rekomenduje sterylizacje przez 3 minuty (minimalny czas) w temperaturze

1349C lub 15 minut (minimalny czas) w temperaturze 121°C.

Ostrzezenie!
e Przed sterylizacjg w autoklawie korcéwke pracujacag nalezy przesmarowac.
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Sterylizacja kohcowek pokrytych plamami krwi lub innymi zabrudzeniami moze spowodowac jej
uszkodzenie.

Nie nalezy smarowaé mikrosilnika.

Nie odtaczaé przewodu od mikrosilnika.

Przewdéd do chtodzenia (rurka irygacyjna) jest jednorazowego uzytku i nie moze by¢ sterylizowana
w autoklawie.

Nie zaleca sie sterylizacji gazowej ani plazmowe;j.

13. Koncoéwki i akcesoria

Wymienione ponizej koncéwki (kgtnice i prostnice) sg zalecanymi do stosowania z urzgdzeniem serii
Surgic Pro i gwarantujg doktadnos$¢ wskazan momentu obrotowego.

Numer  do | Rodzaj Uwaga
zamoéwienia
C1003 X-SG20L Koncoéwka chirurgiczna ze $wiattem.
C1010 SG20 Koncéwka chirurgiczna bez $wiatta.
C1068 X-DSG20L Rozbieralna kohcdwka chirurgiczna ze $wiattem.
C1067 X-DSG20 Rozbieralna koncowka chirurgiczna bez Swiatta.
C1076 X-DSG20Lh Rozbieralna kohcdwka chirurgiczna ze Swiattem i
szesciokatem.
C1075 X-DSG20h Rozbieralna koncowka chirurgiczna bez Swiatta z
szesciokatem.
C823752 Trojnik Y Uzywany do rozdzielenia chtodzenia na zewnetrzne i
wewnetrzne.
Y900113 Rurka irygacyjna Do uzycia jako rurka wymienna.
(5szt.)
20000396 Zaczep do rurki | Dostarczana w ramach wyposazenia standardowego.
irygacyjnej (do  X-
SG20L)
20000357 Zaczep do rurki | Dostarczana w ramach wyposazenia standardowego.
irygacyjnej (do SG20)
10000324 Dysza do wewnetrznej | Dostarczana w ramach wyposazenia standardowego.
irygaciji
Y900083 Zaczep do rurki | Dostarczana w ramach wyposazenia standardowego.
irygacyjnej
7182100 PANA SPRAY Plus Do koncowek szybko i wolno-obrotowych.

14. Specyfikacja
(Jednostka sterujgca)

Model Surgic Pro + (z portem USB), Surgic Pro (bez
portu USB)

Typ NE250 (z portem USB), NE294 (bez portu USB)

Napiecie 120/230V

Czestotliwosé 50/60Hz

Zuzycie energii 25VA

Max. wydajnosé pompy perystaltycznej 75ml/min.

Wymiary Szerokos¢ 265, gtebokos¢é 220, wysokosé
100mm

(Mikromotor)

Model SGL70M SG70M
Typ E1023 E1025
Zakres predkos$ci obrotowej 200-40.000 min-! ( obrotéw na minute)
Napiecie na wejsciu 24V pradu statego

Wymiary @ 23,5mm, dtugosc¢ bez przewodu 103,3mm
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Dtugos¢ przewodu 2m

Optyka Biate swiatto LED Brak

(Sterownik nozny)

Model FC-78

Dtugosé¢ przewodu 2m

15. Utylizacja zuzytego urzadzenia
W celu uzyskania informacji na temat metody utylizacji zuzytego sprzetu prosimy zwréci¢ sie do
sprzedawcy, u ktérego urzadzenie zostato zakupione.

16. Symbole
Certyfikat TUV wydany przez TUV Rhineland w USA, jako jednostke, ktora jest akredytowana takze
przez normy w Canadzie.

Ten produkt nie jest przystosowany do stosowania w obecnosci fatwopalnych anestetykow czy tlenu.

W trakcie projektowania i produkcji tego urzadzenia medycznego stosowano sie¢ do norm UE
zawartych w dyrektywie 93/42/EEC.

Ochrona przeciw ciggtemu kontaktowi z wodg i kurzem.

Utylizacja tego urzadzenia i jego akcesoria podlegajg metodom dotyczacym urzedzen elektronicznych
zgodnie z dyrektywg 2002/96/EC

Klasa ochronna BF
Przeczyta¢ instrukcje obstugi.

Oznaczenie na zewnatrz urzgdzenia lub elementéw urzadzenia, ktére zawierajg nadajniki fal
radiowych lub uzywajg energii elektromagnetycznej fal radiowych do diagnostyki lub leczenia.

17. informacje o kompatybilnosci elektromagnetycznej

Deklaracja kierownictwa producenta w zakresie emisji elektromagnetyczne;.

Urzadzenie serii Surgic Pro mozna uzywaé w $rodowisku elektromagnetycznym wyspecyfikowanym
ponizej. Uzytkownik Surgic Pro powinien sie upewni¢, ze srodowisko pracy urzgdzenia jest zgodne z
Deklaracjg kierownictwa producenta w zakresie emisji elektromagnetyczne;j.

Test emis;ji Stosowanie si¢ do: Srodowisko elektromagnetyczne - deklaracja
Emisja fal radiowych | Grupa 1 Urzadzenie Surgic Pro uzywa energii fal radiowych
CISPR11/EN55011 do wewnetrznych funkcji. Tym samym emisja tych

fal radiowych jest bardzo mata i nie oddziatuje na
pracujgce w poblizu inne urzadzenia elektroniczne.

Emisja fal radiowych | Klasa B Urzadzenia z serii Surgic Pro nadajg sie do uzytku
CISPR11/EN55011 we wszystkich placéwkach, takze domowych
Emisja harmoniczna | Klasa A korzystajgcych z dostepnej, publicznej sieci
IEC61000-3-2-/ elektrycznej dostarczajgcej prgd na danym terenie.
EN61000-3-2

Wahania Zastosowane

napiecia/migotanie
IEC61000-3-3/
EN6100-3-3

Deklaracja kierownictwa producenta w zakresie emisji elektromagnetyczne;.

Urzgdzenie serii Surgic Pro mozna uzywa¢ w srodowisku elektromagnetycznym wyspecyfikowanym
ponizej. Uzytkownik Surgic Pro powinien sie upewni¢, ze srodowisko pracy urzgdzenia jest zgodne z
Deklaracjg kierownictwa producenta w zakresie emisji elektromagnetyczne;j.
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Proba odpornosci Poziom testu | Poziom zastosowania Srodowisko
IEC/EN60601 elektromagnetyczne -
deklaracja
Roztadowania +-(2,4) 6kV kontakt +-(2,4) 6kV kontakt Podtogi powinny by¢
elektrostatyczne (ESD) | +-(2,4) 8kV powietrze +-(2,4) 8kV powietrze drewniane, betonowe
IEC61000-4- albo z kafelkow
4/EN61000-4-2 ceramicznych.  Jezeli

podtogi sg przykryte z
syntetycznym

materiatem, wzgledna
wilgotnos¢ powinna by¢

przynajmnie;j na
poziomie 30%.
Chwilowe przebicie | +- 2kV linia zasilajaca +- 2kV linia zasilajgca Gtéwne zasilanie

elektryczne IEC61000-
4-4/EN61000-4-4

+- 1kV wejscie/wyjscie
linii

+- 1kV wejscie/wyjscie
linii

powinno by¢ zgodne z
typowym komercyjnym
lub szpitalnym.

Przepiecie
IEC61000-4-
5/EN61000-4-5

+- 2kV linia zasilajgca
+- 1kV wejscie/wyjscie
linii

+- 2kV tryb
zréznicowany

+- 1kV tryb
powszechny

Gtéwne zasilanie
powinno by¢ zgodne z
typowym komercyjnym
lub szpitalnym.

Spadki napiecia,
krétkie przerwy i
zmiany napiecia
zasilania na liniach
wejscia.

IEC61000-4-

11/EN61000-4-11

<5% Ut* (>95% spadku
Ut*) na 0,5 cyklu
40% Ut* (60% spadku
Ut*) na 0,5 cyklu
70% Ut* (60% spadku
Ut*) na 0,5 cyklu
<5% Ut* (>95% spadku
Ut*) na 5 sekund

<5% Ut* (>95% spadku
Ut*) na 0,5 cyklu
40% Ut* (60% spadku
Ut*) na 0,5 cyklu
70% Ut (60% spadku
Ut*) na 0,5 cyklu
<5% Ut* (>95% spadku
Ut*) na 5 sekund

Gtéwne zasilanie
powinno by¢ zgodne z
typowym komercyjnym
lub szpitalnym. Jesli
uzytkownik urzgdzenia
z serii Surgic Pro chce
uzywac urzgdzenia
kiedy pojawiajg sie
zaktécenia w  sieci
elektrycznej, zaleca sie
przejscie na stabilne
zasilanie.

Czestotliwos¢ zasilania
(50/60Hz) srodowisko
magnetyczne
IEC61000-4-
8/EN61000-4-8

3A/m

3A/m

Czestotliwos¢ zasilania
i Srodowisko
magnetyczne powinno
by¢ zgodne z typowym
komercyjnym lub
szpitalnym.

*"Ut" jest poziomem napigcia sieci zasilania przed stosowaniem proby.

Deklaracja kierownictwa producenta w zakresie emisji elektromagnetyczne;.

Urzgdzenie serii Surgic Pro mozna uzywa¢ w srodowisku elektromagnetycznym wyspecyfikowanym
ponizej. Uzytkownik Surgic Pro powinien sie upewni¢, ze srodowisko pracy urzgdzenia jest zgodne z
Deklaracjg kierownictwa producenta w zakresie emisji elektromagnetyczne;j.

Préba odpornosci Poziom testu | Poziom zastosowania | Srodowisko
IEC/EN60601 elektromagnetyczne -
deklaracja
Przewodzenie fal | 3V rms 3V rms Telefony komoérkowe i
radiowych 150 kHz do 80 MHz przenosne  urzgdzenia
RF IEC61000-4- | 3V rms 3V rms emitujgce fale radiowe
6/EN61000-4-6 80 MHz do 2,5 GHz nie powinny by¢
Emitowanie fal uzywane w  poblizu
radiowych urzadzenia Surgic Pro w
IEC61000-4- szczeegolnosci jego
3/EN61000-4-3 przewodéw.  Zalecany
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dystans

d=1,2P

d=12 VP 80MHz do
800MHz

d=1,2 VP 800MHz do
2,5GHz

P oznacza maksymalng
moc wyjsciowg
wyrazang w watach (W)
zgodnie z informacje
producenta urzgdzenia
natomiast d oznacza
dystans wyrazony w
metrach (m).

Sity pola ustawionych
urzadzenh emitujgcych
fale radiowe w miejscu
(a) powinny by¢
mniejsze niz  poziom
zasiegu  czestotliwosci
(b).

Interferencja moze
wystgpic w  poblizu
urzgdzen

Q)

oznaczonych symbolem:

Adnotacja 1: najwyzszy zakres czestotliwosci 80MHz do 800MHz

Adnotacja 2: zawarte wskazania nie opisujg wszystkich mozliwych sytuacji. Przekazywanie fal
elektromagnetycznych moze oddziatywaé w odbiciu od struktur, przedmiotéw i ludzi.

a Sity pola od ustalonych nadajnikéw, takich jak stacje bazowe telefonow (komérkowych /
bezprzewodowych) telefony stacjonarne, radia przenosne, radia amatorskie o transmisiji fal krétkich
AM i transmis;ji fal dtugich FM, odbiorniki TV nie mozna przewidzie¢ ich teoretycznego ustawienia z
duzg doktadnoscig. Aby oszacowac srodowisko elektromagnetyczne ustawionych nadajnikéw fal
radiowych powinno sie rozwazy¢ przeglad tego miejsca. Jezeli sity pola w miejscu, w ktdérym jest
uzywane urzgdzenie Surgic Pro, przewyzszajg poziom fal radiowych opisanych powyzej, powinna
zosta¢ wykonana weryfikacja. Jezeli wystgpig zaburzenia mogg by¢ konieczne dodatkowe pomiary,

lub nalezy sprébowac przemiesci¢ urzadzenie Surgic Pro.

b w zakresie czestotliwosci od 150kHz do 80MHz sita pola powinna by¢é mniejsza niz 3V/m

Przewody i akcesoria Maksymalna | Ochrona Stosowac sie do
diugosé
Mikrosilnik z przewodem | 2,0m Nieochroniony | Emisja fal radiowych, CISPR11: Klasa B/
Sterownik  nozny z | 2,0m przed emisjg | grupai
przewodem 2,0m fal radiowych | Emisja harmoniczna: IEC61000-3-

Przewdd zasilajgcy

Nieochroniony
przed emisjg
fal radiowych
Nieochroniony
przed emisjg
fal radiowych

2/EN61000-3-2

Wahania napiecia/migotanie: 1EC61000-
3-3/

EN6100-3-3

Roztadowania elektrostatyczne (ESD):
IEC61000-4-2/EN61000-4-2
Chwilowe przebicie
IEC61000-4-4/EN61000-4-4
Przepiecie: IEC61000-4-5/EN61000-4-5
Spadki napiecia, krotkie przerwy i zmiany
napiecia zasilania na liniach wejscia:

elektryczne:
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IEC61000-4-11/EN61000-4-11
Czestotliwos¢ zasilania (50/60Hz)
srodowisko magnetyczne: [IEC61000-4-
8/EN61000-4-8

Przewodzenie fal radiowych: IEC61000-4-
6/EN61000-4-6
Emitowanie fal radiowych: IEC61000-4-
3/EN61000-4-3

Zalecana odlegtos¢ pomiedzy przenosnymi urzadzeniami emitujgcymi fale radiowe a urzadzeniami z
serii Surgic Pro.

Urzgdzenia z serii Surgic Pro mogg by¢ uzywane w srodowisku elektromagnetycznym, w ktérym
wystepujg emisje fal radiowych, ale moga wystgpi¢ zaktécenia na panelu LCD. Uzytkownik urzgdzenia
z serii Surgic Pro moze zapobiec zaktéceniom zachowujgc minimalng odlegtos¢ pomiedzy
urzgdzeniami emitujgcymi fale radiowe a urzgdzeniem Surgic Pro. Ponizej informacje o zalecanych
odlegtosciach przy maksymalnej mocy wyjsciowej urzadzen tego typu.

Szacunkowa Zalecana odlegtos¢ w stosunku do czestotliwosci urzgdzenia emitujgcego
maksymalna moc 150kHz — 80MHz 80MHz-800MHz 800MHz-2,5GHz
wyjéciowa urzadzenia d=1,2P d=1,2 VP d=2,3 P
emitujgcego
0,01 0,12 0,12 0,23
0,1 0,38 0,38 0,73
1 1,2 1,2 2,3
10 3,8 3,8 7,3
100 12 12 23

Dla urzadzen transmitujgcych fale a nie wymienionych powyzej zalecang odlegtos¢ ,d” wyrazang w
metrach (m) mozna oszacowac¢ uzywajgc przydatnego réwnania w stosunku do czestotliwosci danego
urzgdzenia transmitujgcego gdzie ,P” oznacza maksymalng moc wyjsciowg wyrazang w watach (W)
zgodnie z informacje producenta urzgdzenia.

Adnotacja 1: W zakresach od 80MHz do 800MHz, odlegto$¢ dystansu dla najwyzszej czestotliwosci.

Adnotacja 2: zawarte wskazania nie opisuja wszystkich mozliwych sytuacji. Przekazywanie fal
elektromagnetycznych moze oddziatywa¢ w odbiciu od struktur, przedmiotéw i ludzi.
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